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Aller dans le dossier "Ressources technologique" disponible sur le bureau et ouvrir le programme "Aspirateur
robot - Mode aléatoire" qui est dans le dossier 6eme/activité/programmation

= Le logiciel mBlock se lance.
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B vouvement l evenements

1/ En vous aidant de la
simulation 1 et du programme
2, écrire ’algorithme partiel
du fonctionnement de cet
aspirateur robot. (Il s’agit d’un
texte qui décrit la suite des
opérations réalisées par un
systéme programmable).
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